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1. Tout d'abord, le robot, la caméra et tous les appareils électriques doivent étre
installés conformément aux instructions et aux avertissements de ce manuel.

2. Lors de I'utilisation initiale, I'intégrité de I'équipement et du systeme de la caméra,
ainsi que la sécurité de fonctionnement, doivent étre vérifiées pour s'assurer qu'il
n'y a aucun dommage.

3. Le personnel de débogage professionnel est nécessaire pour installer et
déboguer le robot et la caméra selon les spécifications.

4. Le réglage et la modification des paramétres de la caméra doivent étre effectués
par une personne autorisée et empécher les personnes non autorisées de modifier
les parameétres.

5. Assurez - vous que l'appareil photo est correctement installé (par exemple, la
position de I'appareil photo, la distance de travail de I'appareil photo, la connexion
du cable réseau).

6. Ne changez jamais la caméra. Les modifications apportées a la caméra peuvent
poser des risques imprévisibles. Si la caméra est modifiée ou altérée de quelque
maniére que ce soit, le robot seccard n'assume aucune responsabilité.

1. Erstens missen Roboter, Kamera und alle elektrischen Gerate gemal den
Anweisungen und Warnungen in diesem Handbuch installiert werden.

2. Bei der ersten Verwendung der Kamera ist es notwendig, die Gerate- und
Systemintegritat sowie die Betriebssicherheit zu berprifen, um sicherzustellen,
dass keine Schaden auftreten.

3. Professionelles Debuggingpersonal wird bendtigt, um Roboter und Kameras
entsprechend Spezifikationen zu installieren und zu debuggen.

4. Die Einstellung und Anderung der Kameraparameter muss von autorisiertem
Personal durchgefiihrt werden, und unbefugtes Personal sollte daran gehindert
werden, die Parameter zu andern.

5. Stellen Sie sicher, dass die Kamera korrekt installiert ist (z. B. Kameraposition,
Arbeitsabstand der Kamera, Netzwerkkabelverbindung).

6. Andern Sie die Kamera nicht. Anderungen an der Kamera kénnen
unvorhersehbare Risiken darstellen. Wird die Kamera verandert oder verandert,
Ubernimmt der Jieka Roboter keine Verantwortung.

1. en primer lugar, el robot, la Camara y todos los equipos eléctricos deben
instalarse de acuerdo con las instrucciones y advertencias de este manual.

2. en el primer uso es necesario comprobar la integridad del equipo y del sistema
de la cdmara, asi como la seguridad operativa, para garantizar que no haya dafios.
3. se requiere personal de puesta en marcha profesional para instalar y depurar
robots y camaras de acuerdo con las especificaciones.

4. la configuracién y los cambios en los parametros de la camara deben ser
realizados por personas autorizadas y evitar que las personas no autorizadas
cambien los parametros.

5. asegurese de que la Camara se instale correctamente (por ejemplo, la posicion
de la camara, la distancia de trabajo de la camara, la conexién del cable de red).

6. no cambie la Camara. Los cambios en la Camara pueden crear un peligro
impredecible. Si la Camara se cambia o cambia de alguna manera, el robot de
seccion no asume ninguna responsabilidad.

1. en primer lugar, el robot, la Camara y todos los equipos eléctricos deben
instalarse de acuerdo con las instrucciones y advertencias de este manual.

2. en el primer uso es necesario comprobar la integridad del equipo y del sistema
de la camara, asi como la seguridad operativa, para garantizar que no haya dafos.
3. se requiere personal de puesta en marcha profesional para instalar y depurar
robots y camaras de acuerdo con las especificaciones.

4. la configuraciéon y los cambios en los parametros de la camara deben ser
realizados por personas autorizadas y evitar que las personas no autorizadas
cambien los parametros.

5. asegurese de que la Camara se instale correctamente (por ejemplo, la posicién
de la camara, la distancia de trabajo de la camara, la conexion del cable de red).

6. no cambie la Camara. Los cambios en la Camara pueden crear un peligro
impredecible. Si la Camara se cambia o cambia de alguna manera, el robot de
seccion no asume ninguna responsabilidad.
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1. L'appareil photo produira de la chaleur pendant le travail, veuillez le toucher
soigneusement.

2. Assurez - vous que le cable de la caméra n'est pas stressé. Le rayon de
courbure minimum du cable est de 12 fois le diamétre du cable.

3. S'il y a un besoin de flash haute fréquence, s'il vous plait source de lumiére
externe pour empécher la surchauffe de I'appareil photo de causer des dommages.
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1. Die Kamera erzeugt Warme wahrend des Betriebs, seien Sie bitte vorsichtig,
wenn Sie sie berlhren.

2. Stellen Sie sicher, dass das Kamerakabel nicht unter Spannung steht. Der
minimale Biegeradius eines Kabels betragt das 12-fache des Kabeldurchmessers.
3. Wenn Hochfrequenzblitze erforderlich sind, schlieRen Sie bitte eine externe
Lichtquelle an, um Schaden an der Kamera durch Uberhitzung zu vermeiden.

1. la cdmara genera calor cuando funciona, por favor, técalo con Cuidado.

2. asegurese de que el cable de la Camara no esté estresado. El radio minimo de
flexion del cable es 12 veces el diametro del cable.

3. si es necesario flash de alta frecuencia, conecte una fuente de luz externa para
evitar dafios causados por el sobrecalentamiento de la Camara.

1. La fotocamera genera calore durante il funzionamento, si prega di fare
attenzione quando si tocca.

2. Assicurarsi che il cavo della fotocamera non sia sotto stress. Il raggio di curvatura
minimo di un cavo & 12 volte il diametro del cavo.

3. Se €& necessario lampeggiare ad alta frequenza, collegare una sorgente
luminosa esterna per evitare danni alla fotocamera dovuti al surriscaldamento.

1AM ETER R ERE, &/IvOmEE.
2. RIEEMESRAZ NS, ZRNRNTHFLRERERERH 12 .
3. BEABMINATE, EIMNEXIR, BN HRIEIRR.

& 2/¥ / DANGER / GEFAHR /

PELIGRO / PERICOLO /

ek

17t0EL £42 Lo £+ A= 7|AN HZRE AZY 2, JIH2te ZE J|snt g4 220
20| &

= ’
HE 0z A=

2. BRI [H2 FHHZHE 2 HAIZE = AELICH FHHZEE F7HQ 7| F0i| = EAI7|X] Ord Al
2.

1. Lorsque les machines capables de causer des dommages a la caméra sont
connectées ensemble, il est recommandé de vérifier toutes les fonctions de la
caméra individuellement, ainsi que le programme visuel.

2. Le champ magnétique fort peut endommager la caméra, ne pas exposer la
caméra a un champ magnétique permanent tout le temps.

1. Wenn die mechanischen Verbindungen, die Kameraschaden verursachen
koénnen, miteinander verbunden sind, wird empfohlen, alle Funktionen und visuellen
Programme der Kamera separat zu tUberprifen.

2. Starke Magnetfelder kdnnen die Kamera beschédigen. Halten Sie die Kamera
nicht permanenten Magnetfeldern ausgesetzt.

1. cuando se conectan mecanicamente capaces de causar dafios a la camara, se
recomienda revisar todas las funciones de la Camara y los programas visuales por
separado.

2. un campo magnético fuerte puede dafiar la Camara y no exponerla siempre a un
campo magnético permanente.

1. Quando i collegamenti meccanici che possono causare danni alla fotocamera
sono collegati insieme, si consiglia di ispezionare tutte le funzioni e i programmi
visivi della fotocamera separatamente.

2. | forti campi magnetici possono danneggiare la fotocamera. Non tenere la
fotocamera esposta a campi magnetici permanenti.
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Le systéme de controle de la caméra se compose de

Die Kamerasteuerung besteht aus mehreren Teilen,
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plusieurs parties et la forme exacte de la composition
dépend de I'application réelle. La figure suivante est

un exemple constitutif du systéme Jaka lens.

und die spezifische Form der Zusammensetzung
hangt von der tatsichlichen Anwendung ab. Die
folgende Abbildung ist ein Beispiel fir die

Zusammensetzung des JAKA Linsensystems.

El sistema de control de la Camara consta de varias
partes, y la forma especifica de composicién depende
de la aplicacién real. La siguiente imagen muestra un

ejemplo de la composicién del sistema Jaka lens.

Il sistema di controllo della fotocamera & composto da
piu parti e la forma specifica di composizione dipende
dall'applicazione effettiva. La figura seguente € un

esempio della composizione del sistema JAKA Lens.

HEHIEHIRGERSNEBSER, EEERFEXBURTE
PRRIF. TEJ JAKA Lens BRGEHI— NI RHG.
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1 appareil Windows

2 commutateurs Gigabit

3 cabinet de contrdle Jaka

4 caméras Jaka lens

5 Gigabit cable réseau 1

6 lignes réseau Gigabit 2; Armoire de commande
minicab Veuillez connecter lan2, armoire de
commande standard CAB 2.1 Veuillez connecter le
port de maille inférieur

7 cables Jaka lens; Crystal Head Veuillez connecter le

commutateur Gigabit, cable d'alimentation 24V
Veuillez Connecter I'armoire de commande.
Pour plus d'informations, consultez le manuel

d'utilisation JAKA

1 Windows-Gerat

2 Gigabit Switch

3 JAKA Schaltschrank

4 JAKA Objektiv Kameras

5 Gigabit Ethernet Kabel 1

6 Gigabit Ethernet Kabel 2; MiniCab Schaltschrank,
bitte verbinden Sie mit LAN2, Cab2.1
Standardschaltschrank, bitte verbinden Sie sich mit
dem unteren Netzanschluss

7 JAKA Objektivkabel; Bitte schlieBen Sie den

Kristallkopf an den Gigabit-Schalter und das
24V-Netzkabel an den Schaltschrank an.
Weitere Informationen finden Sie in der JAKA

Bedienungsanleitung

1 dispositivo Windows

Conmutador de 2 gigabit

3 Gabinete de control Jaka

4 camara Jaka Lens

Linea de red de 5 Gigabit 1

6 Gigabit Network Line 2; Gabinete de control
minicab, por favor, conecte lan2, Gabinete de control
estandar CAB 2.1, por favor conecte la red inferior

7 cable Jaka lens; Por favor, conecte el interruptor
Gigabit a la cabeza de cristal y el Gabinete de control
a la linea de alimentacion de 24V.

Para mas informacion, lea el Manual del usuario de
JAKA

1 dispositivo Windows

Conmutador de 2 gigabit

3 Gabinete de control Jaka

4 camara Jaka Lens

Linea de red de 5 Gigabit 1

6 Gigabit Network Line 2; Gabinete de control
minicab, por favor, conecte lan2, Gabinete de control
estandar CAB 2.1, por favor conecte la red inferior

7 cable Jaka lens; Por favor, conecte el interruptor
Gigabit a la cabeza de cristal y el Gabinete de control
a la linea de alimentacion de 24V.

Per ulteriori informazioni, leggere il manuale d'uso
JAKA
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Jaka lens peut étre installé a I'extrémité du robot ou en position fixe a I'extérieur du
robot. La caméra est livrée avec une version de transfert d'installation, le mode
d'installation spécifique dépend de I'application réelle.

JAKA Lens kann am Ende des Roboters oder in einer festen Position aulerhalb
des Roboters installiert werden. Die Kamera wird mit einem Installationsadapter
geliefert, und die spezifische Installationsmethode hangt von der tatséchlichen
Anwendung ab.

Jaka Lens se puede instalar en el extremo del robot o en una posicioén fija fuera del
robot. Se adjunta a la Camara una versién de transferencia de instalacion, y el
método de instalacion especifico depende de la aplicacion real.

JAKA Lens pud essere installato all'estremita del robot o in posizione fissa
all'esterno del robot. La fotocamera viene fornita con un adattatore di installazione
e il metodo di installazione specifico dipende dall'applicazione effettiva.

JAKA Lens ATARZANBARFRNB[ASNEEME . FEAEANMERZEZR, B
HREFRBUAT PR A
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ofn, M4 A2 st 2 &L
Lens 2D:
1.1.7 A 22| JHH| R Lens 2D9| E 2,
Mo FHH| K IP/lens2dE HE8HM Al 2. 0
192.168.1.100/lens2d;
2. 1.5 X 22| JiH| R Lens 2D E 2,
Hof FHH| A POl &S AIR. of:
192.168.1.100
3.AZEY O QlEIo|A0 HE H& o
239 QE{Ho|A EE Hs &= 9002 LICt.
Lens X:
H|of FHH| R IP + 1880 ZE. 0f|:
192.168.1.100:1880.
JAKAALEX O mdol 2| M HES He{H S A3AE
AMEBH AL FF0 HE(RIF), 7|Et AO{(RLER).

Le logiciel d'exploitation Jaka lens prend la forme
d'une page Web accessible de la maniére suivante.
Lens 2D:

1. Version 1.7 armoire de contréle lens 2D veuillez
visiter armoire de contrdle IP / lens2d. Par exemple:
192.168.1.100 / lens2d;

2. Version 1.5 armoire de contréle lens 2D Veuillez
accéder a I'IP de l'armoire de contrdle. Par exemple:
192.168.1.100

3. La premiére fois que vous entrez dans l'interface

logicielle, le numéro de port de linterface de
connexion est 9002
Lens X:

Armoire de commande IP + 1880 ports. Par exemple
192.168.1.100: 1880

Pour la derniere version de JAKA user maunal, visitez:
Version chinoise (a gauche), autres langues (a droite)

Die JAKA Lens Bediensoftware nimmt ein
Webseitenformat an, und die Zugriffsmethode ist wie
folgt.

Lens 2D:

1. 1.7 Version Schaltschrank Objektiv 2D, besuchen
Sie bitte Schaltschrank IP/lens2d. Zum Beispiel:
192.168.1.100/lens2d

2. 1.5 Version Control Cabinet Lens 2D, bitte greifen
Sie auf die Control Cabinet IP zu. Zum Beispiel:
192.168.1.100

3. Wenn Sie die Softwareschnittstelle zum ersten Mal

eingeben, ist die Portnummer der
Anmeldeschnittstelle 9002
Lens X:

Schaltschrank |P+1880 Anschluss.
192.168.1.100:1880

Zum Beispiel:

Die aktuelleste Version der JAKA
Bedienungsanleitung finden Sie unter:

Chinesische Version (links), weitere Sprachen (rechts)

El software de operacién Jaka Lens adopta la forma
de pagina web, y el método de acceso es el siguiente.
Lens 2D:

1. Gabinete de control de versién 1.7 Lens 2d acceda
al Gabinete de control IP /
192.168.1.100/lens2d

2. El Gabinete de control de versién 1.5 Lens 2d
accede a la IP del Gabinete de control. Ejemplo:
192.168.1.100

3. cuando se entra por primera vez en la interfaz del
software, el niumero de Puerto de la interfaz de inicio
de sesion es 9002.

Lens X:

Puerto IP + 1880 del Gabinete de control. Ejemplo
192.168.1.100: 1880

lens2d. Ejemplo:

Para la ultima version de JAKA User maunal, visite:
Versién china (izquierda), otros idiomas (derecha)

Il software operativo JAKA Lens adotta un formato di
pagina web e il metodo di accesso & il seguente.
Lens 2D:

1. 1.7 Versione Control Cabinet Lens 2D, si prega di
visitare Control Cabinet IP/lens2d.

Ad esempio: 192.168.1.100/lens2d

2. 1.5 Versione Control Cabinet Lens 2D, si prega di
accedere al Control Cabinet IP. Per esempio:
192.168.1.100

3. Quando si entra nell'interfaccia del software per la
prima volta, il numero di porta dell'interfaccia di
accesso € 9002

Lens X:

Porta IP+1880 del gabinetto di controllo. Per esempio,
192.168.1.100:1880

Per l'ultima versione di JAKA User Maunal, visitare:
Versione cinese (sinistra), altre lingue (destra)

JAKA Lens 32{ERR{HR A Web TR, iAlRI AR T.
Lens 2D:

1. 1.7 BRAIEHIFE Lens 2D 1515 (a4 4I4E 1P/ lens2d.
54n: 192.168.1.100/ lens2d

2. 1.5 BRAISHIFE Lens 2D iF I 3REI4E 1P, {40 :
192.168. 1. 100

3. ERHANREGR@ER, BEFREHOS % 9002
Lens X:

FEHI4E 1P+1880 uh . f5I#M 192. 168. 1. 100:1880
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https://www.jaka.com/jszl.html

https://www.jakarobotics.com/resources/download/technic
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Building 6, No. 646, Jianchuan Road, Minhang District, Shanghai, China

GER:
Siemensstralle stralie 2-4, 90766 Firth, Deutschland

Siemensstralle 2-4, 90766 Furth, Germany
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